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บทคัดย่อ 

การวางแผนการผลติทางการเกษตรท่ีเหมาะสมอาจดําเนินการโดยใช้แบบจําลองหลายเป้าหมายแบบมีสว่นร่วม 

(Interactive Goal Programming, IMGP) หนึ่งในผลลพัธ์ท่ีได้คือ เนือ้ท่ีเพาะปลกูท่ีเหมาะสมสําหรับแต่ละระบบพืช แต่

ผลลัพธ์ดังกล่าวไม่สามารถแสดงเขตการผลิตพืชเป็นแผนท่ีได้ ทําให้การสื่อสารระหว่างผู้ ร่วมวางแผนการผลิตไม่มี

ประสิทธิภาพ บทความนีอ้ธิบายการพฒันาโปรแกรมจดัสรรท่ีดินเชิงพืน้ท่ี (SLA) เพ่ือแสดงผลลพัธ์จากแบบจําลอง IMGP 

เป็นแผนท่ีเขตการผลิตพืชท่ีเหมาะสมในจงัหวดัลําพนู ทําให้การนําไปใช้ในงานวางแผนการเกษตรมีประสิทธิภาพมากขึน้ 

ระบบดงักลา่วประกอบด้วยข้อมลูเชิงพืน้ท่ีดชันีความเหมาะสมของท่ีดิน หน่วยจดัการทรัพยากรท่ีดิน และหน่วยแผนท่ีเพ่ือ

การจดัสรรท่ีดิน โปรแกรมมีสว่นโต้ตอบกบัผู้ใช้เป็นภาษาไทย เพ่ือนําเข้าผลลพัธ์จากแบบจําลอง IMGP และข้อมลูเชิงพืน้ท่ี

ท่ีจําเป็นในการจดัสรรท่ีดินให้กบัระบบพืชเป้าหมาย โปรแกรมเรียกใช้คําสัง่ในระบบสารสนเทศทางภมิูศาสตร์ เพ่ือจดัสรร

ท่ีดินโดยใช้ 3 วิธีการคือ วิธีการจดัสรรท่ีดินแบบลําดบัชัน้ (HO) วิธีการท่ีใช้ระยะจากจดุอดุมคติ (IPA) และวิธีการจดัสรร

ท่ีดินแบบหลายวตัถปุระสงค์ (MOLA) ผลลพัธ์ของการจดัสรรท่ีดินแสดงเป็นแผนท่ีสําหรับแต่ละสถานการณ์การผลิตพืช

ตามท่ีผู้ ร่วมกนัวางแผนกําหนด ได้เปรียบเทียบสมรรถนะของ 3 วิธีการดงักล่าว โดยอาศยัร้อยละของพืน้ท่ีจดัสรรได้ ค่า

ดชันีความเหมาะสมโดยรวมและความเป็นกลุม่ก้อนของแปลงท่ีจดัสรรให้กบัพืช รวมทัง้เวลาท่ีใช้ในการประมวลผล พบว่า 

วิธีการ MOLA จดัสรรท่ีดินเชิงพืน้ท่ีได้ดีกวา่วิธีการอ่ืน เน่ืองจากสามารถจดัสรรเนือ้ท่ีให้กบัพืชเฉล่ียสงูกว่าวิธีการอ่ืน แผนท่ี

ผลลพัธ์จากวิธีการนีมี้คา่ดชันีความเหมาะสมของท่ีดินโดยรวมสงูกวา่วิธีการ HO และ IPA ตลอดจนแปลงปลกูพืชท่ีจดัสรร

ได้เป็นกลุ่มก้อนมากกว่าวิธีการอ่ืน นอกจากนีย้งัใช้เวลาในการประมวลผลน้อยกว่าวิธีการ IPA แต่มากกว่าวิธีการ HO 

โปรแกรม SLA อาจใช้ในการจดัสรรท่ีดินร่วมกบัแบบจําลองอ่ืนท่ีให้ผลลพัธ์เป็นเนือ้ท่ีเหมาะสมของแต่ละระบบพืช ผู้ ใช้

จดัลําดบัความสําคญัของพืชเป้าหมายได้ และมีแผนท่ีดชันีความเหมาะสมของท่ีดินสําหรับพืชเป้าหมายท่ีมีค่าต่อเน่ือง 

โดยจดัเตรียมข้อมลูเชิงพืน้ท่ีประเภทเวคเตอร์ในรูปแบบ shape file ดงันัน้จึงมีประโยชน์ในการวางแผนการผลิตหรือจดั

เขตการใช้ท่ีดินเพ่ือการเกษตรตามนโยบายการผลติท่ีต้องการในระดบัตําบล จงัหวดั หรือลุม่นํา้ระดบัตา่งๆ 
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Abstract 

Optimization of land use plan may be achieved by employing an Interactive Goal Programming 

(IMGP) model. One of key results from such model is the optimal areas allocated for each crop or cropping 

system. Unfortunately, the results from IMGP model are numeric values that do not show the allocated land in 

form of maps. Consequently, they do not offer an efficient way for communication among participating 

planners. The paper explains the development of spatial land allocation (SLA) program aiming for efficient 

representation of results from the IMGP model for land use planning in Lumphun province. The main 

components of the system are spatial data on land suitability index for targeted crops, Land Resource Unit 

(LRU), and Land Allocation Unit (LAU). The Thai user interface of SLA facilitates data input from IMGP results 

and necessary spatial data for allocating land to different cropping systems. Users may select three methods 

of spatial land allocation from SLA interface namely, Hierarchical Optimization (HO), Ideal Point Analysis 

(IPA), and Multi-objective Land Allocation (MOLA). The results can be displayed as maps of optimal land use 

plan for each scenarios of production created by stakeholders. Performances of the three analysis methods 

were compared based on allocated land as percentage of targeted areas, total land suitability index, 

compactness of allocated land patches, and computing time. Results of the comparison revealed that the 

MOLA method performed better than others. Mean allocated land for this method was higher than those 

generated by other methods. The total suitability index and compactness of allocated land patches were 

slightly higher than HO and IPA methods. MOLA also required shorter time for processing of each planning 

scenario than IPA but slightly longer than HO methods. Users may use SLA to work with results from other 

optimal land use models providing targeted acreage and relative importance of each cropping system are 

known, and land suitability index maps of targeted crops are available. All vector data can be prepared as 

shape files for spatial analyses. The program is useful for selecting suitable agricultural plans in response to 

different policies at sub-district, provincial levels or different watershed levels. 
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