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บทคัดย่อ 
 การเปรียบเทียบการเจริญเติบโตและปริมาณผลผลิตของผักเคลในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้ง วาง
แผนการทดลองแบบสุ่มสมบูรณ์ (Completely randomized design, CRD) ประกอบด้วย 3 ทรีทเมนต์ ดังนี้ 1) ปลูกผักเคลใน
โรงเรือนอัจฉริยะ (T1) 2) ปลูกผักเคลในโรงเรือนปกติ (T2) และ 3) ปลูกผักเคลในพื้นที่กลางแจ้ง (T3) ท่าการทดลองทรีทเมนต์ละ 4 
ซ้่า ซ้่าละ 51 ต้น บันทึกการเจริญเติบโตของผักเคล ทุก 7 วัน และเก็บเกี่ยวผลผลิตในวันท่ี 77 หลังการย้ายปลูก ผลการทดลอง พบว่า 
ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ มีการเจริญเติบโตด้าน ความกว้างทรงพุ่ม ปริมาณคลอโรฟิลล์ และน้่าหนักผลผลิตดีที่สุด แตกต่าง
อย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติ เมื่อเปรียบเทียบกับการปลูกในโรงเรือนปกต ิและพื้นท่ีกลางแจ้ง ขณะที่ความสูง และจ่านวนใบไม่แตกต่างกับ
การปลูกในพ้ืนท่ีกลางแจ้ง 

ค าส าคัญ: ผักเคล โรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ 

Abstract 
 Growth and yield of Kale in smart nursery, normal nursery and outdoor area were compared. The 
experiment was conducted in completely randomized design (CRD) with 3 treatments followed as: grown in 
smart nursery (T1), grown in normal nursery (T2) and grown in outdoor area (T3) with 4 replications, 51 plants per 
replication. Growth of Kale were recorded every 7 days and harvested at 77 days after transplanting. The results 
showed that Kale grown in smart nursery had highest in the canopy width, chlorophyll content, and weight, with 
significant difference when compared with Kale grown in normal nursery and outdoor area. While the weight and 
leaf number of Kale grown in smart nursery and outdoor area were similar. 
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ความเป็นมาของปัญหา 
 ผักเคล (Kale) หรือผักคะน้าใบหยิก มีช่ือวิทยาศาสตร์ว่า Brassica oleracea var. sabellica เป็นพืชวงศ์ Brassicaceae ถูก
จัดให้เป็นหนึ่งในอาหาร Superfoods และได้รับการยอมรับว่าเป็น ราชินีผักใบเขียว (The Queen of Green) ผักเคลเป็นพืชล้มลุก
อายุ 2 ปี ที่อุดมไปด้วยคุณค่าทางโภชนาการ โดยมีโปรตีน 4.3 เปอร์เซ็นต์ แร่ธาตุและกรดอะมิโนจ่าเป็น นอกจากนี้ผักเคลยังมีสารใน
กลุ่มฟลาโวนอยด์ ท่ีมีคุณสมบัติในการต้านอนุมูลอิสระและต้านการอักเสบ แคลเซียมสูง ปัจจุบันผักเคลมีการปลูกอย่างกว้างขวางใน
สหรัฐอเมริกา ยุโรปตะวันตก ญี่ปุ่น จีน และในอีกหลายประเทศ รวมถึงประเทศไทยด้วย (จักรกฤษณ์ ศรีแสง, 2564) 
 โรงเรือนอัจฉริยะ เป็นโรงเรือนปลูกพืชที่มีระบบอัตโนมัติ สามารถควบคุมในเรื่องของการให้น้่า ปุ๋ย เพื่อให้เหมาะสมกับพืช
แต่ละชนิดได้ ใช้ระบบการควบคุมทั้งหมดผ่านทางสมาร์ทโฟนหรือเครื่องคอมพิวเตอร์ โดยขนาดโรงเรือนที่เหมาะสมส่าหรับการ
เพาะปลูกพืชคือ 6x20 เมตรขึ้นไป (SME social plant, 2561) โดยทั่วไปการท่างานของโรงเรือนอัจฉริยะนี้จะควบคุมการเพาะปลูก
พืชด้วยเซนเซอร์ 4 ตัว คือ เซนเซอร์วัดความเข้มแสง ควบคุมการท่างานของม่านพรางแสง เซนเซอร์วัดความชื้นดิน ควบคุมการท่างาน
ของระบบน้่าหยด เซนเซอร์วัดความชื้นอากาศ ควบคุมการท่างานของระบบพ่นหมอก และเซนเซอร์วัดอุณหภูมิ ควบคุมการท่างานของ
พัดลมใต้หลังคา โดยเซนเซอร์ทั้งหมดนี้สามารถแสดงผล แจ้งเตือน และควบคุมการท่างานผ่านสมาร์ทโฟน และ  Web base ด้วย
เทคโนโลยี Internet of Things (IoT) จุดเด่นของการเพาะปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ คือ ความสะดวกในการดูแล และสามารถควบคุม
สภาพแวดล้อมให้เหมาะสมกับการเพาะปลกู รวมถึงลดความเสี่ยงท่ีผลผลิตจะได้รบัความเสียหายจากแมลงและฝน (ภัทรา สัปปินันทน์, 
ม.ป.ป.) 
1 นักศึกษาหลักสูตรวิทยาศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาเกษตรศาสตร์ คณะเทคโนโลยีการเกษตร มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี 
2  ประธานวิสาหกิจชุมชนเกษตรอินทรยี์วิถีพอเพียงต่าบลชอ่งสะแก อ่าเภอเมือง จังหวัดเพชรบุรี 
3 อาจารย์ประจ่าสาขาวิชาเกษตรศาสตร์  คณะเทคโนโลยีการเกษตร  มหาวิทยาลัยราชภฏัเพชรบุรี 
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 พรรณวิภา อรุณจิตต์ และคณะ (2558) ศึกษาโรงเรือนปลูกพืชควบคุมและมอนิเตอร์อัตโนมัติผ่านระบบเครือข่าย โดยการ
ทดสอบประสิทธิภาพของโรงเรือนที่ติดตั้งชุดควบคุม อัตโนมัติด้วยการปลูกผักกาดหอม เปรียบเทียบอุณหภูมิดิน ความช้ืนดิน และ
ผลผลิต ได้แก่ จ่านวนใบ ความสูงต้น ความกว้างทรงพุ่ม น้่าหนักสดและแห้ง ในโรงเรือนเปิดที่ติดตั้งชุดควบคุมอัตโนมัติและสภาพ
กลางแจ้ง พบว่า การผลิตผักกาดหอมในโรงเรือนเปิดที่ติดตั้งชุดควบคุมอัตโนมัติรักษาความช้ืนดิน และลดอุณหภูมิดินได้ดีกว่าสภาพ
กลางแจ้ง รวมไปถึงมีจ่านวนใบ ความสูงต้น ความกว้างทรงพุ่ม น้่าหนักสด และน้่าหนักแห้งมากกว่าสภาพกลางแจ้ง 
 จิรศักดิ์ วงษ์บงกชไพศาล และคณะ (2562) ศึกษาโปรแกรมทดสอบอุณหภูมิและความชื้นในดินส่าหรับโรงเรือนอัจฉริยะเพื่อ
ใช้ปลูกผักออร์แกนิค จากการเขียนและพัฒนาโปรแกรมทดสอบอุณหภูมิและความชื้นในดินแบบการใช้สเปรย์ละอองน้่า และการรดน้่า
แบบอัตโนมัติพบว่าระบบควบคุมอัตโนมัติสามารถเริ่มและหยุดการท่างานได้ตรงตามที่ก่าหนดไว้ สามารถสั่งให้ระบบการรดน้่าและ
ระบบระบายความร้อนท่างานตามเง่ือนไข ตามอุณหภูมิที่ก่าหนดไว้ได้ที่อุณหภูมิภายในโรงเรือนไม่เกิน 30 องศาเซลเซียส ซึ่งเป็น
อุณหภูมิที่เหมาะสมส่าหรับการปลูกผักออร์แกนิคภายในโรงเรือน 
 จากข้อมูลข้างต้นจะเห็นได้ว่าการปลูกพืชในระบบโรงเรือนอัจฉริยะ สามารถปลูกพืชในสภาพแวดล้อมท่ีไม่เหมาะสมและเพิ่ม
คุณภาพของผลผลิตได้ และผักเคล เป็นผักที่มีคุณค่าทางอาหารสูง เป็นที่ต้องการของตลาด ผู้วิจัยจึงสนใจศึกษาการเจริญเติบโตและ
ปริมาณผลผลิตของผักเคล โดยเปรียบเทียบการปลูกในระบบโรงเรือนอัจฉริยะและโรงเรือนปกติ  

วัตถุประสงค์ของการวิจัย 
1. เพื่อเปรียบเทียบการเจริญเติบโตและปริมาณผลผลิตของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติและพื้นที่

กลางแจ้ง 
2.  เพื่อเป็นแนวทางในการปลูกพืชชนิดอื่นๆ ในโรงเรือนอัจฉริยะ 
 

วิธีด าเนินการวิจัย  
 ท่าการทดลองที่ วิสาหกิจชุมชนเกษตรอินทรีย์วิถีพอเพียงต่าบลช่องสะแก  อ่าเภอเมือง จังหวัดเพชรบุรี วางแผน 
การทดลองแบบสุ่มสมบูรณ์ (Completely randomized design, CRD) ประกอบด้วย 3 ทรีทเมนต์ ดังนี้ 1) ปลูกผักเคลในโรงเรือน
อัจฉริยะ (T1) 2) ปลูกผักเคลในโรงเรือนปกติ (T2) และ 3) ปลูกผักเคลในพื้นที่กลางแจ้ง (T3) (ภาพประกอบท่ี 1) ทรีทเมนต์ละ 4 ซ้่า ซ้่า
ละ 51 ต้น  
 เพาะเมล็ดผักเคลในถาดเพาะเมล็ดขนาด 105 หลุม โดยใช้พีทมอสเป็นวัสดุเพาะกล้า เมื่อต้นกล้ามีใบจริง 2 ใบ เลือกต้นกล้า
ที่แข็งแรงสมบูรณ์และมีขนาดสม่่าเสมอ ย้ายลงปลูกในกระถางพลาสติกขนาด 6 นิ้ว โดยใช้วัสดุปลูกที่มีส่วนผสมของ  
ดิน : แกลบดิบผสมขี้วัว : กาบมะพร้าว : ร่าพรวน อัตรา 2 : 2 : 2 : 1 จากนั้นน่าต้นกล้าเคลวางบนแปลงปลูกขนาด 0.8 x 5 เมตร โดย
มีระยะห่างระหว่างต้นและระหว่างแถว 30 x 30 เซนติเมตร จ่านวน 3 แถว แถวละ 17 ต้น ปฏิบัติดูแลดังนี้ ท่าการให้น่้าด้วยระบบมินิ
สปริงเกอร์ โดยการให้น้่าในโรงเรือนอัจฉริยะจะตั้งค่าการให้น้่าผ่านระบบอัตโนมัติ  ระบบจะเปิดน้่าเมื่อความช้ืนในดินต่่ากว่า 70 
เปอร์เซ็นต์ และระบบจะหยุดท่างานเมื่อมีความชื้นในดิน 80 เปอร์เซ็นต์ ส่าหรับโรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้ง ท่าการให้น้่าทุกเช้า
เย็น ครั้งละ 15 นาที การใส่ปุ๋ยใช้น้่าหมักชีวภาพอัตรา 50 มิลลิลิตรต่อน้่า 20 ลิตร ทุก 2 สัปดาห์ ท่าการบันทึกการเจริญเติบโตของ
ผักเคล ทุกๆ 7 วัน จนถึงวันท่ีเก็บเกี่ยวผลผลิต โดยสุ่มเก็บข้อมูลซ้่าละ 17 ต้น ดังนี้ 1) ความสูงล่าต้น (เซนติเมตร) วัดจากระดับพื้นดิน
ถึงปลายยอด 2) จ่านวนใบ (ใบ) นับจ่านวนใบจริงทั้งหมด 3) ความกว้างทรงพุ่ม (เซนติเมตร) วัดจากปลายใบอีกด้านหนึ่ง จนถึงปลาย
ใบอีกด้านหนึ่งในทิศตรงกันข้ามกันจากนั้นน่ามาหาค่าเฉลี่ย 4) ปริมาณคลอโรฟิลล์ (SPAD unit) โดยใช้เครื่อง Chlorophyll meter 
ท่าการวัดปริมาณคลอโรฟิลล์ในใบที่สองนับจากยอดลงมาที่มีการเจริญเติบโตและใบคลี่เต็มที่แล้วโดยวัด 3 ต่าแหน่งต่อใบจากนั้นน่ามา
หาค่าเฉลี่ย และ5) น้่าหนักของผลผลิตท่าการเก็บเกี่ยวเมื่อผักเคลมีอายุ 77 วันหลังการย้ายปลูกโดยช่ังน้่าหนักเฉพาะล่าต้น รายงาน
เป็นกรัมต่อต้น น่าข้อมูลที่ได้มาวิเคราะห์ความแปรปรวน (Analysis of variance, ANOVA) และเปรียบเทียบความแตกต่างของ
ค่าเฉลี่ยโดยใช้วิธี Duncan ‘ s multiple range test (DMRT) โดยใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ส่าเร็จรูป 
 
ผลการวิจัย 
 ความสูงของต้น พบว่า ผักเคลมีความสูงของต้นเพิ่มขึ้นอย่างต่อเนื่อง โดยเริ่มต้นจนถึงวันที่ 28 หลังการย้ายปลูก ผักเคล ที่
ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้งมีความสูงของต้นไม่แตกต่างกัน ในวันท่ี 35 – 49 หลังการย้ายปลูก ผักเคลที่
ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะและโรงเรือนปกติ มีความสูงมากกว่าผักเคลที่ปลูกในพ้ืนท่ีกลางแจ้ง แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติ จากนั้น
ในวันที่ 56 – 70 หลังการย้ายปลูก ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และในพ้ืนท่ีกลางแจ้ง มีความสูงของต้นไม่แตกต่าง
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กันและในวันท่ี 77 หลังการย้ายปลูก (เก็บเกี่ยวผลผลิต) พบว่าผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉรยิะ มีความสูงของต้นมากที่สุด แตกต่างกับ
ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ และพื้นท่ีกลางแจ้ง อย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติ(ตารางที่ 1,ภาพประกอบท่ี 2)  
 จ่านวนใบ พบว่า ผักเคลมีจ่านวนใบเพิ่มขึ้นอย่างต่อเนื่อง ทั้งนี้ตั้งแต่เริ่มต้นจนถึงวันที่เก็บเกี่ยวผลผลิต ผักเคลที่ปลูกใน
โรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้งมีจ่านวนใบไม่แตกต่างกัน ยกเว้นในวันที่ 14 และ 21หลังการย้ายปลูก ผักเคลที่
ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ และโรงเรือนปกติ มีจ่านวนใบมากกว่าผักเคลที่ปลูกในพื้นที่กลางแจ้ง แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญยิ่งทางสถิติ 
(ตารางที่ 2) 
 ความกว้างทรงพุ่ม พบว่า ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะมีความกว้างทรงพุ่มมากกว่าผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ และ
พื้นที่กลางแจ้ง แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติ (ตารางที่ 3) 
 ปริมาณคลอโรฟิลล์ พบว่า ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ มีปริมาณคลอโรฟิลล์มากกว่าผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ และ
พื้นที่กลางแจ้ง แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญยิ่งทางสถิติ (ตารางที่ 4) 
 น้่าหนักผลผลิต พบว่า ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ มีน้่าหนักผลผลิตมากกว่าผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ และพื้นที่
กลางแจ้ง แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญยิ่งทางสถิติ (ตารางที่ 5, ภาพประกอบท่ี 3) 

ตารางที่ 1 ความสูง (เซนติเมตร) ของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นท่ีกลางแจ้ง 
ทรีทเมนต์ จ่านวนวันหลังการย้ายปลูก (วัน) 

เริ่มต้น 7 14 21 28 35 42 49 56 63 70 77 
T1 3.87 6.07 6.44 6.69 6.99 8.26a 10.62a 11.64a 15.28 17.59 19.07 22.58a 

T2 3.79 5.80 6.50 6.59 7.21 8.68a 10.95a 11.73a 13.34 14.33 15.46 15.78b 

T3 3.79 5.25 5.42 5.56 6.15 6.34b 6.79b 7.28b 13.44 14.26 15.26 19.81ab 

F-test ns ns ns ns ns * * * ns ns ns * 
CV (%) 1.44 13.37 12.58 11.87 10.93 14.66 18.25 17.82 20.51 17.11 16.94 13.69 

หมายเหตุ ns = ไม่มีความแตกต่างทางสถิติ,    *  = แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติที่ระดับความเชื่อมั่น 95% 
 ตัวอักษรภาษาอังกฤษพิมพ์เล็กที่อยู่ในแนวตั้งที่ต่างกันมีความแตกต่างกันทางสถิติเมื่อเปรียบเทียบค่าเฉลี่ยโดยวิธี Duncan‘s multiple range test (DMRT) 
 

ตารางที่ 2 จ่านวนใบ (ใบ) ของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นท่ีกลางแจ้ง 

หมายเหต ุns = ไม่มีความแตกต่างทางสถิติ, ** , *** = แตกต่างอยา่งมีนัยส่าคญัยิ่งทางสถิติที่ระดับความเชื่อมั่น 99% และ 99.9% ตามล่าดับ 
ตัวอักษรภาษาอังกฤษพิมพ์เล็กที่อยู่ในแนวตั้งที่ต่างกันมีความแตกต่างกันทางสถิติเมื่อเปรียบเทียบค่าเฉลี่ยโดยวิธี Duncan‘s multiple range test (DMRT) 

 
ตารางที่ 3 ความกว้างทรงพุ่ม (เซนติเมตร) ของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพืน้ท่ีกลางแจ้ง 

หมายเหตุ *, ** = แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติที่ระดับความเชื่อมั่น 95% และ 99% ตามล่าดับ 
ตัวอักษรภาษาอังกฤษพิมพ์เล็กที่อยู่ในแนวตั้งที่ต่างกันมีความแตกต่างกันทางสถิติเมื่อเปรียบเทียบค่าเฉลี่ยโดยวิธี Duncan‘s multiple range test (DMRT) 

ทรีทเมนต์ จ่านวนวันหลังการย้ายปลูก(วัน) 
เริ่มต้น 7 14 21 28 35 42 49 56 63 70 77 

T1 2.15 2.74 3.62a 3.96a 4.66 5.50 7.43 8.26 11.35 12.21 13.47 15.17 

T2 2.14 3.08 3.82a 4.00a 5.21 5.66 7.38 8.50 9.99 9.72 10.78 9.74 
T3 3.79 2.84 2.94b 3.21b 5.00 5.11 6.22 7.24 10.25 10.72 11.52 12.01 

F-test ns ns ** *** ns ns ns ns ns ns ns ns 
CV (%) 3.56 11.28 8.90 5.36 13.66 13.17 10.57 11.77 18.65 19.97 20.45 26.57 

ทรีทเมนต์ 
จ่านวนวันหลังการย้ายปลูก (วัน) 

63 70 77 
T1 20.97a 27.92a 30.96a 

T2 17.35ab 20.69b 20.18b 

T3 12.58b 15.93b 22.55b 

F-test * ** * 
CV (%) 20.94 19.06 16.42 



 
 

~ 849 ~ 
 

ตารางที่ 4 ปริมาณคลอโรฟิลล์ (SPAD unit) ของผักเคล ท่ีปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และกลางแจ้ง 
ทรีทเมนต์ ปริมาณคลอโรฟิลล์ (SPAD unit) 

T1 
T2 
T3 

47.60a 

40.01b 

45.03b 
F-test ** 
CV (%) 5.5 

หมายเหตุ ** = แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติที่ระดับความเชื่อมั่น 99%ตามล่าดับ 
              ตวัอกัษรภาษาอังกฤษพิมพ์เลก็ที่อยู่ในแนวตั้งที่ตา่งกันมคีวามแตกตา่งกันทางสถิติเมื่อเปรยีบเทียบค่าเฉลีย่โดยวิธ ีDuncan‘s multiple range test (DMRT) 
 
ตารางที่ 5 น้่าหนักผลผลติ (กรัม) ของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นท่ีกลางแจ้ง 

หมายเหตุ ** = แตกต่างอย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติที่ระดับความเชื่อมั่น 99% ตามล่าดับ 
            ตวัอกัษรภาษาอังกฤษพมิพ์เลก็ทีอ่ยู่ในแนวตั้งที่ตา่งกนัมีความแตกตา่งกันทางสถิติเมื่อเปรียบเทียบค่าเฉลี่ยโดยวธิี Duncan‘s multiple range test (DMRT) 
 

 
 ภาพประกอบที ่1 ลกัษณะพื้นที่ในการปลูกผักเคล โรงเรือนอัจฉริยะ (ก) โรงเรือนปกติ (ข) และพื้นที่กลางแจ้ง (ค) 
 
 

 
 
 ภาพประกอบที ่2 ลักษณะการเจริญเติบโตของผักเคลที่ปลกูในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้ง 
      T1: ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ 
      T2: ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ 
      T3: ผักเคลที่ปลูกในพื้นที่กลางแจ้ง 
 

ทรีทเมนต์ น่้าหนักผลผลิต (กรัม) 
T1 
T2 
T3 

50.62a 

14.39b 

19.26b 

F-test ** 
CV (%) 37.88 

T1 T2 T3 

ก ข ค 
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 ภาพประกอบที ่3 ผลผลิตของผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ โรงเรือนปกติ และพื้นทีก่ลางแจ้ง เก็บเกี่ยวเมื่ออายุ 77 วัน 
      T1: ผักเคลที่ปลูกในระบบโรงเรือนอัจฉริยะ 
      T2: ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนปกติ 
      T3: ผักเคลที่ปลูกในพื้นที่กลางแจ้ง 

วิจารณ์ผลการวิจัย 
 ผักเคลที่ปลูกในโรงเรือนอัจฉริยะ มีการเจริญเติบโตด้านความสูง จ่านวนใบ ความกว้างทรงพุ่ม ปริมาณคลอโรฟิลล์ และ
น้่าหนักผลผลิตมากท่ีสุด แตกต่างจากการปลูกในโรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้ง เนื่องจากระบบโรงเรือนอัจฉริยะ สามารถควบคุม
สภาพแวดล้อมให้เหมาะสมกับการเพาะปลูก โดยจะควบคุมการให้น้่าและปุ๋ย ผ่านสมาร์ทโฟนหรือเครื่องคอมพิวเตอร์ ( SME social 
plant, 2561) มีความสะดวกในการดูแล รวมถึงลดความเสี่ยงที่ผลผลิตจะได้รับความเสียหายจากแมลง และฝน (ภัทรา สัปปินันทน์ , 
ม.ป.ป.) สอดคล้องกับรายงานของสถาบันการจัดการเทคโนโลยีและนวัตกรรมเกษตร (2561) ซึ่งพบว่า การปลูกผักในโรงเรือนพลาสติก
ท่าให้ผลผลิตมีคุณภาพดี โตเร็ว 
 ทั้งนี้การท่างานของโรงเรือนอัจฉริยะจะควบคุมการเพาะปลูกด้วยเซนเซอร์ 2 ตัว คือ เซนเซอร์วัดอุณหภูมิ ควบคุมการ
ท่างานของพัดลมใต้หลังคา ซึ่งจะท่างานเมื่ออุณหภูมิสูงกว่า 45 องศาเซลเซียส เซนเซอร์จะท่างานโดยเปิดพัดลมระบายอากาศเป็น
เวลา 10 นาที และเซนเซอร์วัดความช้ืนในดิน ควบคุมการท่างานของระบบการให้น้่าอัตโนมัติโดยเมื่อความช้ืนต่่ากว่า 70 เปอร์เซ็นต์ 
ปั๊มน้่าจะท่างาน และหยุดให้น่้าเมื่อความชื้น 80 เปอร์เซ็นต์ นอกจากน้ีโรงเรือนอัจฉริยะที่ใช้ส่าหรับทดลองมีโครงสร้างที่เป็นจั่วสองช้ัน
ท่าให้มีการไหลเวียนของอากาศในโรงเรือนได้ดี (สถาบันการจัดการเทคโนโลยีและนวัตกรรมเกษตร, 2561) จึงท่าให้ผักเคลที่ปลูกใน
ระบบโรงเรือนอัจฉริยะ ลดปัญหาด้านการขาดแคลนน้่า และอุณหภูมิที่สูงจนเกินไปซึ่งจะมีผลต่อการเจริญเติบโตของผักเคล สอดคล้อง
กับงานวิจัยของ พรรณวิภา อรุณจิตต์ และคณะ (2558) ที่ศึกษาโรงเรือนปลูกพืชควบคุมและมอนิเตอร์อัตโนมัติผ่านระบบเครือข่าย 
โดยทดสอบประสิทธิภาพของโรงเรือนที่ติดตั้งชุดควบคุมอัตโนมัติ ด้วยการปลูกผักกาดหอม เปรียบเทียบอุณหภูมิดิน ความช้ืนดิน และ
ผลผลิต ได้แก่ จ่านวนใบ ความสูงต้น ความกว้างทรงพุ่ม น้่าหนักสด และแห้ง พบว่า การปลูกผักกาดหอมในโรงเรือนท่ีติดตั้งชุดควบคุม
อัตโนมัติรักษาความช้ืนในดิน และลดอุณหภูมิได้ดีกว่ากลางแจ้ง ซึ่งมีจ่านวนใบ ความสูงต้น ความกว้างทรงพุ่ม น้่าหนักสด และแห้ง
มากกว่าสภาพกลางแจ้ง  

สรุปผลการวิจัย 
 ผักเคลในโรงเรือนอัจฉริยะมีการเจริญเติบโตด้านความกว้างทรงพุ่ม ปริมาณคลอโรฟิลล์ และน้่าหนักผลผลิตดีที่สุดแตกต่าง
อย่างมีนัยส่าคัญทางสถิติ เมื่อเปรียบเทียบกับการปลูกในโรงเรือนปกต ิและพื้นท่ีกลางแจ้ง ขณะที่ความสูง และจ่านวนใบไม่แตกต่างกับ
การปลูกในพ้ืนท่ีกลางแจ้ง 

ข้อเสนอแนะ 
ข้อเสนอแนะในการน่าผลการวิจัยไปใช้ 
การปลูกพืชในโรงเรือนอัจฉริยะท่าให้ผลผลิตที่ได้มีคุณภาพดีกว่าการปลูกพืชในโรงเรือนปกติ และพื้นที่กลางแจ้ง รวมทั้งมี

การเจริญเติบโตมากกว่า ท่าให้ลดระยะเวลาในการปลูกลงได้ 
 ข้อเสนอแนะส่าหรับการวิจัยครั้งต่อไป 

เป็นแนวทางในการปลูกพืชชนิดอื่นๆ ที่มีราคาจา่หน่ายสูง 

 

T1 T2 T3 
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